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스마트자동차제어(Smart Mobility Control Micro Degree)

[1] 전공소개

구    분 내    용

인 재 상
- 지능형 자동차 및 스마트 모빌리티 산업에 필요한 기초 이론과 실습 능력을 겸비한 인재
- 자동차 전자제어·센서·네트워크·자율주행 기술 등 스마트 자동차 핵심 요소를 
이해하고 적용할 수 있는 실무형 인재

전공능력
- 자동차제어 이해 능력: 차량 동역학, 제어 이론, ECU 구조 이해
- 스마트 전자제어 능력: 센서·액추에이터 신호 처리, 마이크로컨트롤러 프로그래밍

교육목표
- 스마트자동차제어에 필요한 기초 지식과 실무 기술 습득
- 차량 전자제어 및 자율주행 관련 소프트웨어·하드웨어 실습 역량 강화
- 스마트 모빌리티 산업 현장에 즉시 적용 가능한 융합형 인재 양성

교육과정
- 국내외 스마트 모빌리티 및 자동차 산업의 최신 동향을 파악하고, 차량제어공학·전기자
동차·메카트로닉스 등 신기술과 신제품 연구개발 능력 함양을 위한 교육과정

진로분야

및 자격증

진로분야 관련 자격증

- 자동차 및 부품 제조업체
- 자율주행·스마트 모빌리티 스타트업 및 연구소
- 자동차 전자제어 시스템 개발 기업

- 자동차정비기사
- 그린전동자동차기사
- 전기산업기사

[2] 전공능력

전공능력 전공능력 정의  /  학습 성과 준거

차량제어 
이해 및 

적용 능력

정의
- 차량 동역학 및 제어 원리를 이해하고, 제동·조향·주행 안정성 향상을 위한 제어

기법을 설계·적용할 수 있는 능력

준거
- 차량제어공학의 기본 원리를 이해하고 수학적·물리적 모델링을 수행
- 제어 알고리즘을 설계하여 차량 시뮬레이션 및 실습 장비에 적용

메카트로닉
스 통합 
능력

정의
- 센서·액추에이터·제어기 등을 통합하여 차량 전자제어 시스템을 설계하고 구현하

는 능력

준거
- 센서 및 액추에이터의 원리를 이해하고 제어회로를 설계
- 마이크로컨트롤러 및 임베디드 프로그래밍을 통해 제어 시스템을 구현

[3] STAR 전공능력 범주모델 연계

전공능력

STAR 전공능력 범주모델 
차량제어 이해 및 적용 능력 메카트로닉스 통합 능력

지식이해 및 학습능력 ○ ●

문제파악 및 해결능력 ● ●

현장적응 및 실무능력 ● ●

창의융합 및 혁신능력 ◐ ○
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[4] 진로분야 연계 

전공능력

진로분야
차량제어 이해 및 적용 능력 메카트로닉스 통합 능력

자동차제조 및 스마트전장부품 ● ◐

[5] 교육과정 구성요소

 구성요소

직무수준
지식(Knowledge) 기술(Skill) 태도(Attitude)

전문

-스마트자동차, 메카트로닉스 
등 첨단 분야 연구개발 지식
-미래차 산업 동향 및 자율주
행 제어기술 이해

-차량 제어 알고리즘 설계 및 
고급 시뮬레이션 적용
-전기차·자율주행 응용 제어 
기술 구현

-미래 모빌리티 신기술 습득을 
위한 자기주도 학습 태도
-융합적 사고와 혁신적 문제 
해결 의지

실무

-자동차 시스템 구조 및 전자
제어 지식
-차량 네트워크(CAN, LIN)와 
프로그래밍 이해

-ECU 제어 실습, 센서·액추
에이터 제어 기술
-프로그래밍 언어 활용(제어 
소프트웨어, 데이터 처리)

-현장 중심 문제 해결 노력
-실무적 관점에서의 안전 및 
품질 의식

심화

-차량 동역학 및 제어이론 이
해
-CAD 설계 및 전기자동차 구
동 원리 습득

-CAD 활용 설계·모델링
-차량 제어 시뮬레이션 및 하
드웨어 응용

-기술적 탐구심과 창의적 접근 
태도
-협업과 융합적 이해 태도

기초
-자동차공학 기초이론 및 주요 
부품 원리 이해
-전자·제어의 융합 기초지식

-프로그래밍 언어 활용 능력
-센서 신호 및 제어 회로의 기
초 실습

-기초 원리에 대한 탐구 태도
-기계 및 전자 시스템에 대한 
이해 의지

[6] 직무수준 별 교육과정

직무
수준

과목명
전공능력 구성요소

차량제어 이해 및 적용 
능력

메카트로닉스 통합 능력 지식(K) 기술(S) 태도(A)

전문 차량제어공학 ● ◐ 4 4 2

실무

자동차공학및실험 ◐ ○ 4 4 2

전기자동차 ◐ ◐ 4 4 2

CAD응용 ○ ○ 3 4 3

심화 메카트로닉스 ◐ ● 5 3 2

기초 프로그래밍언어 ◐ ● 4 4 2
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[7] 진로분야 교과목

진로분야 직무수준 차량제어 이해 및 적용 능력 메카트로닉스 통합 능력

자동차제조 및
스마트 전장부품

전문 차량제어공학[필] 차량제어공학[필]

실무 자동차공학및실험[필], CAD응용 전기자동차

심화 메카트로닉스 메카트로닉스

기초 프로그래밍언어 프로그래밍언어

[8] 교육과정 이수체계

스마트자동차 
제어 기술개발

전문 차량제어공학

스마트자동차공
학 실무기술

실무
자동차공학및실험

CAD응용
전기자동차

기계·전기·전자
융합 심화이론

심화 메카트로닉스

제어 배경지식을 
위한 기초이론

기초 프로그래밍언어

구분 1학년 2학년 3학년 4학년

[9] 교육과정 이수기준

구분
이수기준 이수구분

총 이수학점 주전공 중복인정 학점 필수 선택

마이크로전공 12학점 이상 3학점 이내 6학점 6학점

[10] 교육과정 편성표

학년 학기 이수
구분 학수번호 과목명 영문명 학점 시간 직무

수준 K S A 소속

3 1

필수 16196 자동차공학및실험 Automotive Engineering 
and Experiment 3 4 실무 4 4 2 기계자동차공학과

선택 10192 CAD응용 CADApplication 2 3 실무 3 4 3 기계자동차공학과

선택 16468 프로그래밍언어 Programming Languages 3 3 기초 4 4 2 기계자동차공학과

4

1 필수 16198 차량제어공학 Vehicle Control 
Engineering 3 3 전문 4 4 2 기계자동차공학과

2

선택 05971 메카트로닉스 Mechatronics 2 2 심화 5 3 2 기계자동차공학과

선택 16204 전기자동차 Electric vehicle 2 2 실무 4 4 2 기계자동차공학과
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[11] 교과목 해설

■ 전공필수

소속 직무수준
(KSA) 과목명 / 과목해설 Subjects / Descriptions

기계
자동차
공학과

실무
(442)

자동차공학및실험 Automotive Engineering and Experiment

자동차의 기본 구조와 원리를 이해하고, 엔
진·섀시·전장 등 주요 부품에 대한 실험과 
실습을 수행하는 교과목. 자동차의 기계적·
전기적 시스템을 종합적으로 분석하고 실제 
문제 해결 능력을 기르는 것을 목표로 함.

This course provides fundamental knowledg
e of automotive structures and principles. 
Students engage in experiments and practic
al training on major components such as e
ngines, chassis, and electrical systems. 

전문
(442)

차량제어공학 Vehicle Control Engineering

차량 동역학과 제어 이론을 기반으로, 주행 
안정화·조향 등 주요 제어 시스템의 원리
를 학습하는 교과목. 시뮬레이션과 제어 알
고리즘 설계를 통해 차량 성능 향상과 안
전 확보 기술을 습득함.

This course covers vehicle dynamics and c
ontrol theory, focusing on stability, and ste
ering systems. Students learn to design an
d simulate control algorithms, enhancing v
ehicle performance and safety. 

■ 전공선택

소속 직무수준
(KSA) 과목명 / 내용 Subject / Descriptions

기계
자동차
공학과

실무
(343)

CAD응용 CAD Application

CAD(Computer-Aided Design) 소프트웨어를 
활용하여 자동차 부품 및 제어 장치를 
설계·모델링하는 교과목. 3D 설계와 해석 
기술을 습득하여 실제 자동차 시스템 개발 
및 최적화에 응용함. 

This course introduces CAD (Computer-Aid
ed Design) applications for automotive com
ponents and control devices. Students acqui
re skills in 3D modeling and simulation for 
the design and optimization of automotive 
systems. 

기초
(442)

프로그래밍언어 Programming Languages

C, Python 등 프로그래밍 언어를 활용하여 
차량 제어 알고리즘과 임베디드 시스템 
소프트웨어를 구현하는 교과목. 센서 
데이터 처리, 차량 네트워크 통신, 제어 
프로그램 개발 능력을 배양함.

This course focuses on programming langua
ges such as C and Python for automotive c
ontrol and embedded systems. Students prac
tice sensor data processing, vehicle network 
communication, and the control programs. 

심화
(532)

메카트로닉스 Mechatronics

기계·전자·제어 기술을 융합하여 자동차 
전자제어 시스템을 설계하고 구현하는 
교과목. 센서·액추에이터와 
마이크로컨트롤러를 활용하여 통합 제어 
시스템 개발 능력을 함양함.

This course integrates mechanical, electron
ic, and control engineering to design and i
mplement automotive electronic control sys
tems. 

실무
(442)

전기자동차 Electric vehicle

전기자동차의 구동 원리와 핵심 부품의 
특성을 이해하고, EV 및 HEV 제어 기술을 
학습하는 교과목. 친환경 모빌리티 시대에 
요구되는 전기차 응용 능력을 배양함.

This course introduces the operating pri
nciples and major components of electri
c vehicles. Students explore EV and HE
V control technologies, developing comp
etencies essential for sustainable and ec
o-friendly mobility.




